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1 - Caracteristicas

e Hardware robusto e de baixo custo;

e E conectado através do barramento de expansdo do mdédulo
Pegasus;

e Baixo consumo de energia: 8 Watts / Max;

e Possui acabamento contra substancias corrosivas e umidade
(opcional);

e 26 entradas digitais optoisoladas;

e 16 saidas digitais a relé;

e 7 entradas analégicas de —10V a +10V;
e 2 saidas analdgicas de —10V a até +10V;

e 2 canais para leitura de encoder incremental de pulsos;

e 2 canais para leitura de encoder absoluto SSi;

e 4 portas seriais multiplexadas, sendo trés padrdao RS-232 e
uma isolada padrao RS-485;

¢ Conectores numerados e com conexao por molas;

e Possibilidade de configurar geragao de interrupgao nas
entradas digitais;

e Possui fontes de alimentagao isoladas e independentes
para cada interface, exceto entradas digitais e seriais RS-232.
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2 - Descrigao

O Mddulo Pegasus 1/O foi projetado como uma expansao para o moédulo Pegasus. Ele
possui diversas interfaces como entradas e saidas digitais, analdgicas, etc.

Além disso, seu projeto teve como foco a busca por componentes confiaveis e de alta
qualidade, garantindo assim um hardware robusto mas ao mesmo tempo com uma excelente
relagdo custo/beneficio. Devido a estas caracteristicas, 0 médulo Pegasus I/O € indicado para
diversas aplicagdes como, por exemplo, automacao industrial.

Cada dispositivo existente possui sua propria fonte de alimentagéo isolada, garantindo
que variacoes externas nao interfiram no funcionamento do dispositivo em questdo. As excecdes
sdo as entradas digitais (que possuem fotoacopladores isolando a placa dos sinais externos) e
as portas seriais RS-232.

Os conectores utilizados para receber os sinais externos no moédulo Pegasus 1/0 séo
duplos e suportam fios com bitola de até 0,5 mm?. A fixac&o é por molas, facilitando a montagem
e minimizando problemas relativos a ma conexdo do cabeamento. Abaixo existe a foto do
conector utilizado:

O conector destacavel possui ainda uma etiqueta com a numeragao dos pinos que nao
esta demonstrada na imagem e que é localizada acima dos atuadores laranjas.

AVISO

O objetivo deste manual € detalhar as funcionalidades existentes no modulo Pegasus
I/0. Para maiores informagdes sobre os registradores, favor consultar o manual do
desenvolvedor do médulo Pegasus 1/0O. Ja para maiores informagdes sobre os conectores e
suas ligagdes, favor consultar o diagrama de conectores do moédulo Pegasus I/O. Ambos os
documentos estdo disponiveis para download em nosso site: http://www.tecnequip.com.br
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3 - Dimensoes
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4 - Dispositivos
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4.1 - Entradas Digitais

O moddulo Pegasus /O possui 26 entradas digitais. Quatro destas entradas séao
diferenciais, ou seja, possuem um sinal de referéncia exclusivo para cada uma delas. As outras
22 sao divididas em dois grupos com 11 entradas e um sinal de referéncia cada um.

Todas as entradas suportam até +30V com relagdo a seu respectivo sinal de referéncia,
sendo que a partir de +6V a entrada ja é considerada ativa.

Os sinais de cada uma das entradas sao isolados através de acoplador 6tico, de forma a
nao permitir que uma eventual descarga elétrica que ocorra na entrada seja repassada para o
circuito do modulo.

As entradas podem ser configuradas independentemente para que gerem um sinal de
interrupc&o no processador quando estiverem em nivel alto, baixo ou ambos.

O mdédulo Pegasus /O contém também leds para cada uma das entradas digitais,
simplificando tarefas de manutencdo de equipamentos através da facil deteccdo visual dos
sinais ativos e inativos.

4.2 - Saidas Digitais

O mddulo Pegasus I/O possui 16 saidas digitais a relé, sendo que em oito delas estéo
disponiveis os sinais NA e NF. As outras oito possuem apenas o sinal NA.
Cada uma das saidas suporta as seguintes caracteristicas:

e 2A em até 30 VDC;
e 15A em até 220 VAC;

O registrador que controla as saidas também pode ser lido, permitindo identificar o
estado atual das mesmas.

A alimentacao dos relés é feita através de uma fonte independente ligada diretamente a
tensdo de entrada do modulo Pegasus. Assim, o chaveamento dos relés ndo gera qualquer
perturbacdo na alimentagcdo dos demais periféricos, tornando o sistema como um todo muito
mais estavel.

4.3 - Entradas Analdgicas

Através de controlador altamente integrado, sao disponiveis sete entradas analdgicas no
modulo Pegasus /0. Todas essas entradas podem receber tensdes entre —10V e +10V com
relagdo ao sinal de referéncia que € comum para todas as entradas. Existe ainda uma oitava
entrada que esta ligada a tensdo de +5V. Assim, é possivel monitorar esta tensdo da placa e
identificar possiveis problemas precocemente.

Caso haja a necessidade de receber sinais com referéncia independente por canal, as
entradas podem ser configuradas para o modo diferencial. Desta forma, as entradas trabalham
em pares, sendo o canal impar o sinal positivo e o canal par o negativo.

Porém, devido ao oitavo canal ndo estar disponivel no conector, a selegdo do modo
diferencial permite que sejam utilizados apenas 3 canais analdgicos, inutilizando o sinal
correspondente ao quarto canal analégico do modo diferencial (sétima entrada analdgica no
modo de referéncia comum).
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4.4 - Saidas Analégicas

O mddulo Pegasus I/O possui duas saidas analdgicas isoladas e independentes, cada
uma com sua propria fonte de alimentagdo e controlador com 16 bits de precisdo. Através de
jumpers, cada canal pode ser configurado para operar em um destes trés modos:

e -5Va+dV;
e 0OVa+10V,
e -10Va+10V;

Também através de um jumper é possivel configurar o valor inicial (apds o reset) da
saida analogica para o meio da escala ou o seu valor minimo. Além disso, ainda € possivel ler o
valor atual do controlador, permitindo, por exemplo, conhecer seu estado ao iniciar o software de
controle.

4.5 - Encoders

4.5.1 - Encoders Incrementais (Pulsos)

Existem duas entradas independentes para leitura de encoders incrementais de pulsos.
A alimentacgao é feita com uma fonte isolada, tornando seu circuito independente e eliminando a
possibilidade de receber interferéncias de outros dispositivos. Cada canal possui seu sinal de 0V
e +5V além dos sinais A, /A, B e /B.

O sinal de +5V pode ser utilizado para alimentacdo de um encoder diretamente pelo
modulo Pegasus /O, porém limitado a um consumo maximo de 500 mA. Encoders de +12V
também podem ser utilizados, bastando serem ligados a fontes externas de alimentagao, pois o
modulo Pegasus 1/O suporta a recepgao de sinais de +12V destes encoders.

Os registradores que armazenam a contagem dos pulsos sdo de 32 bits em cada canal.
Pode ainda ser configurado o fator de multiplicagado de leitura em 1x, 2x e 4x, aumentando a
precisao do sistema onde os encoders estao aplicados. Ou seja: um encoder de 2.500 pulsos de
resolucao podera gerar até 10.000 posigdes por volta.

4.5.2 - Encoders Absolutos (SSI)

O médulo Pegasus 1/0 possui duas interfaces para leitura de encoders absolutos através
do protocolo serial SSI. Ambas as interfaces possuem fonte de alimentacdo isolada e
acopladores 6ticos, de forma a isolar o circuito dos sinais externos. Podem ser lidos encoders
com até 31 bits de resolugéo, bastando a configuragao de registrador disponivel no modulo.

Os sinais disponiveis no conector para a ligacao do encoder sao 0V, CLK, /CLK, DATA e
/IDATA em cada um dos canais.
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4.6 - Portas Seriais

Através da multiplexacdo de porta serial do médulo de processamento conectado ao
modulo Pegasus, o médulo Pegasus I/O disponibiliza quatro portas seriais. Destas quatro portas,
trés sao padrao RS-232 e a outra é padrao RS-485. Através de registradores pode ser habilitada
cada uma das portas independentemente ou simultaneamente.

A porta RS-485 suporta operagcdo em half-duplex e possui ainda acopladores éticos que
isolam seus sinais do restante do circuito. A direcdo da porta (transmissédo ou recepg¢ao) pode
ser configurada através de registrador préprio.

O mddulo Pegasus I/0O possui leds de RX e TX para cada uma das quatro portas seriais,
0 que se torna muito conveniente para a deteccdo de problemas de comunicacdao entre
equipamentos.

4.7 - Barramento de conexao

E através deste barramento que o médulo Pegasus 1/O é conectado ao moédulo
Pegasus. Ele contém diversos sinais como Address, Dados e sinais de controle.

Também através deste barramento esta ligado o sinal do pedido de interrupgdo que
pode ser gerado pelas entradas, através do sinal GPIO10 presente no barramento de expansao
do médulo Pegasus.

4.8 - Controlador

Este é o Cl responsavel por todo o gerenciamento do hardware e geragao dos pedidos
de interrupcédo. Todos os dispositivos sao gerenciados por este controlador, tornando o sistema
mais robusto visto que ele ndo depende de componentes externos para manter os dispositivos
funcionando.
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5 - Software

Para desenvolver um software de controle utilizando o médulo Pegasus /O, deve-se
estudar o manual do desenvolvedor do modulo Pegasus 1/0O. Através dele pode-se visualizar
todos os enderegos dos dispositivos e registradores e seus respectivos significados.

Existe um software de controle baseado em GTK+2 que contém fungdes que acessam
todas as interfaces disponiveis neste modulo e onde também €& possivel realizar testes de
funcionamento no préprio médulo Pegasus 1/0.

Este software esta disponivel para download em nosso site: http://www.tecnhequip.com.br

6 - Operagao
Temperatura de operacao:
e Comercial: 0°C a 55°C;
e Extendida: —30°C a 70°C;

Temperatura de armazenagem:
e —45°Ca90°C;

Umidade relativa do ar:
e de 8% até 90% (Sem condensacao);

7 - Acabamento (Opcional)

Verniz acrilico anti-corrosdo: acabamento superficial que protege a placa contra
substancias corrosivas, incluindo maresia;

As informagodes contidas neste documento estao sujeitas a alteragoes sem aviso prévio.
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